Thank you for choosing our remote control car. Before you
use it, please read these instructions carefully. Please keep
this manual for future reference.

Vielen Dank, dass Sie sich fur unser ferngesteuertes Auto
entschieden haben. Um korrekt und zufriedenstellend zu
spielen, lesen Sie bitte diese Anleitung sorgfaltig durch und
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Safety and Cautions

*Never run the model on public roads or streets,as it could interfere with traffic.

*Never run the rc car in crowded areas or toward people or animals.

*Mever run the rc car near rivers, ponds or lakes, to avoid the RC car falling into the water.

*Before playing, turn on the remote control first, and then turn on the remote control car.

*Do not touch high-speed rotating tires.

*Do not drive the RC car in the rain, the rain may cause damage to the car.

*The motor and battery will be very hot after running, please do not touch.

*Remove the batteries when not using the rc car and remote control for a long time.

*Please do not turn on two remote-controlled cars or controllers with the same frequency simultaneously. In such circumstances,
wait until the frequency of one car is adjusted before starting to tune the frequency of the other one.

*Fiihren Sie das RC-Auto niemals auf 6ffentlichen StraRlen oder Stralen aus, da es den Verkehr beeintriachtigen konnte.

*Filthren Sie das RC-Auto niemals in liberfiillten Bereichen oder auf Menschen odeﬁ
Tiere zu.

*Fiihren Sie das RC-Auto niemals in der Ndhe von Fliissen, Teichen oder
Seen aus, um ein Fallen des RC-Autos ins Wasser zu vermeiden.

*Schalten Sie vor dem Spielen zuerst die Fernbedienung ein und dann das
ferngesteuerte Auto.

*Beriihren Sie nicht die schnell rotierenden Reifen. §

*Fahren Sie das RC-Auto nicht im Regen, da der Regen dem Auto Schaden —
zufiigen kann.

*Der Motor und die Batterie werden nach dem Laufen sehr heiB, bitte nicht
beriihren.

*Entfernen Sie die Batterien, wenn Sie das RC-Auto und die Fernbedienung
ldngere Zeit nicht benutzen.

*Bitte schalten Sie nicht gleichzeitig zwei ferngesteuerte Autos oder Controller
mit der gleichen Frequenz ein. Unter solchen Umstinden warten Sie, bis die
Frequenz eines Autos eingestellt ist, bevor Sie beginnen, die Frequenz des anderen einzustellen.

Battery installation, use,
and precautions

1.Before installing the batteries, please make sure that the remote control car and the remote control are switched off.

2.AA batteries are to be inserted with the correct polarity.

3.If the remote control car cannot move forward after turning on, please check whether the battery is depleted.

4 Please make sure the battery is fully charged.

5.Take the battery out when you don't play the car.

6.Do not charge the battery when it is hot, please charge it after it has cooled down.

1.Stellen Sie sicher, dass der Schalter des ferngesteuerten Autos und der Fernbedienung vor dem Einlegen der
Batterien ausgeschaltet ist.

2.Legen Sie die AA-Batterien entsprechend der vorgesehenen Polaritét ein. s

3.Wenn das ferngesteuerte Auto nach dem Einschalten nicht vorwirts fahren kann, & §-
iiberpriifen Sie bitte, ob das Problem durch eine leere Batterie verursacht ist.

4.5tellen Sie sicher, dass die Batterie vollstiandig aufgeladen sind.

5.Entfernen Sie die Batterien, wenn sie nicht verwendet werden.

6.Laden Sie den Akku nicht, wenn er heiB ist, sondern erst, wenn er abgekiihit ist.

Safety Instructions

Do not operate the car on highway /
crowded places for near infants, it may
cause accidents or injury.

The product includes small and sharp parts, please /
keep them away from children.

Das Produkt enthilt kleine und scharfe
Teile, bitte halten Sie sie von

Kindern fern. i @5 _
e

Fiihren Sie das RC-Auto niemals
auf dffentlichen StraBen oder
StraBen aus, da es den Verkehr
beeintrichtigen kénnte,

Troubleshooting

Description Cause

Solution

During and after operation,the motor will be hot,

The front of the antenna may be dangerous, n
\ Please do not touch it until it cool down.

please do not point it at your face.

Wihrend und nach dem Betrieb wird der
Motor heilk sein. Bitte beriihren Sie ihn
nicht, bis er abgekdhlt ist.

AN o

Die Spitze der Antenne kann gefihrlich
sein, bitte richten Sie sie nicht auf

Ihr Gesicht.
& b‘

Remote cont

rol or rc car is off

Turn on both remote control and rc car

The car does not

Batteries are not installed properly
in the remote control

Place batteries properly.

operate at all.

has run out.

The battery power of the remote
-controlled car or remote control

Replace the batteries with new ones
or charge the battery.

A CAUTION

*Please install and use according to this instructions.

*The product contains small parts, which may pose a risk of
ingestion or choking.

*Do not operate in water, rain, or humid environments as it may cause damage
to the remote control car components.

*Regularly check the charger, wires, plugs, and other components, if any damage
is found, stop using until it is repaired.

*To maintain the normal lifespan of the battery, please use the charger, battery
case, and battery that come with this product.

A Warnungen

*Bitte installieren und verwenden Sie gemaR dieser Anweisungen.

*Das Produkt enthilt Kleinteile, die ein Risiko des Verschluckens oder
Erstickens darstellen kénnen.

*Betreiben Sie es nicht in Wasser, Regen oder feuchter Umgebung, da
dies zu Schiden an den Komponenten des ferngesteuerten Autos
flhren kann.

*Uberpriifen Sie regelmiBig das Ladegerit, die Kabel, Stecker und andere
Komponenten. Wenn Schéaden festgestellt werden, héren Sie auf, es zu
verwenden, bis es repariert ist.

*Um die normale Lebensdauer der Batterie zu gewahrleisten, verwenden Sie
bitte das mitgelieferte Ladegerat, den Batteriekasten und die Batterie fir
dieses Produkt.

Beyond the range of the
remote control.

Keep the remote control car within
the specified distance.

The car does not follow
your operation.

The battery power of the
remote-controlled car or
remote control has run out.

Replace the batteries with new
ones or charge the battery.

Beschreibung Ursache

Lésung

Fernbedienung oder RC Auto
sind ausgeschaltet.

Schalten Sie sowohl Fernbedienung
als auch RC Auto ein.

Das Auto funktioniert
tiberhaupt nicht.

Die Batterien sind nicht richtig
in der Fernbedienung eingelegt.

Legen Sie die Batterien richtig ein.

Die Batterieleistung des
ferngesteuerten Autos oder
der Fernbedienung ist erschopft.

Ersetzen Sie die Batterien durch
neue oder laden Sie die Batterie
auf.

Das Auto folgt nicht

AuBerhalb der Reichweite
der Fernbedienung.

Halten Sie das ferngesteuerte
Auto innerhalb der
angegebenen Entfernung.

Ilhrer Bedienung.

erschopft.

Die Batterieleistung des
ferngesteuerten Autos oder
der Fernbedienung ist

Ersetzen Sie die Batterien durch
neue oder laden Sie die Batterie
auf.

b Drehung des Lenkrads bestimmt.

A\ Fahrzeugs steuern.

Remote Control Operating
Instructions

‘() As illustrated, when the steering control wheel is turned, the
car will veer to the left, The degree of the car's turn is
determined by the extent of the rotation of the steering
control wheel.

@ Wie dargestellt, wird das Auto nach links abbiegen,
wenn das Lenkrad gedreht wird. Das AusmaR der
Kurve des Autos wird durch das AusmaRg der

L

‘(@) As illustrated, when the steering control wheel is turned,
the car will veer to the right. The degree of the car's turn
is determined by the extent of the rotation of the steering
control wheel.

@ Wie dargestellt, wird das Auto nach rechts ausscheren,
wenn das Lenkrad gedreht wird. Der Grad der Kurve
des Autos wird durch das Ausmaf der Drehung des

N Lenkrads bestimmt.

’@ As illustrated, pull the trigger backwards and the vehicle
will move forward. The extent to which the trigger is pulled
can control the speed of the vehicle's advancement.

@ Wie dargestellt, ziehen Sie den Ausléser riickwarts
und das Fahrzeug wird vorwarts bewegen. Das
Ausmal, in dem der Ausloser gezogen wird,
kann die Geschwindigkeit des Fortschritts des

As the trigger is pushed forward, the car will move backward. The extent to
which the trigger is pushed forward can control the speed at which the car
retreats. “For safe play and to simulate the actual
process of car driving, the backward speed of the

remote control car is 50% of the forward speed, —
which may cause it to be unable to move backward

when the remote control car's speed is very slow. . /"’ / ...;‘ . Push
At this time, you need to adjust the throttle speed i gt

and increase the speed of the remote control car so that it can move backward.

@ Beim Bremsen miissen Sie den Ausldser loslassen, damit er in seine Position zuriickkehren kann.
Wenn der Ausléser nach vorne gedriickt wird, fahrt das Auto rilckwarts. Das AusmaB, in dem der
Ausléser nach vorne gedriickt wird, kann die Geschwindigkeit steuern, mit der das Auto
zuriickweicht. *Fiir sicheres Spielen und zur Simulation des tatsdchlichen Autofahrprozesses
betragt die Riickwartsgeschwindigkeit des ferngesteuerten Autos 50% der Vorwartsgeschwindigkeit,
was dazu fiihren kann, dass es bei sehr geringer Geschwindigkeit des ferngesteuerten Autos nicht
riickwarts fahren kann. In diesem Fall miissen Sie die Gasgeschwindigkeit anpassen und die

\ Geschwindigkeit des ferngesteuerten Autos erhohen, damit es riickwarts fahren kann.

Contact Details Kontakt Details

If you have any problems when using our products,
please contact us and we will try our best to help you.
Email: service@esuneurope.com

Wenn das produkt qualititsprobleme aufweist oder sie

Wir helfen Ihnen gerne weiter.
Kontakt: service@esuneurope.com

fragen oder bedenken haben, kontaktieren sie uns bitte.

Remote Control Functions

@ Steering Wheel (Left / Right)

@ Power LED Lenkrad (Links / Rechts)

Leistung LED /

@ Fine-tuning the direction

o Power switch Feinabstimmung der Richtung

Ein-/Ausschalter {
@ Fine-tuning the throttle

Feinabstimmung des Gashebels

© Trigger(Forward / Backward)
Auslbser(Vorwarts / Riickwirts)

Operation Method

1.Switch on the power buttonoon the remote control and ensure the power indicator
Iighteﬂashes red, then turn on the power switch of the remote
-controlled car.

2.Gently pull the throttle trigger@ on the remote control and observe whether the remote
-controlled car can move forwards and backwards.

3.Tum the remote control's steering wheel@to the left or right to ensure the remote
-controlled car can steer correctly.

4 Lightly hold the throttle triggereof the remote control. If the car cannot go straight,
twist the trim knobefor direction multiple times and test, until the remote-controlled car
can go straight normally.

5.The throttle speed adjustment@can control the speed of the remote-controlled car.
Turning it to the right makes the car go faster, while turning it to the left slows it down.

1.Schalten Sie den Netzschaltera auf der Fernbedienung ein und stellen Sie sicher,
dass die Stromanzeigee rot blinkt, dann schalten Sie den Netzschalter des
ferngesteuerten Autos ein.

2.Ziehen Sie den Gashebel@ auf der Fernbedienung sanft und beobachten Sie, ob
das ferngesteuerte Auto vorwarts und riickwarts fahren kann.

3.Drehen Sie das Lenkrad Qder Fernbedienung nach links oder rechts, um
sicherzustellen, dass das ferngesteuerte Auto korrekt lenken kann.

4.Halten Sie den Gashebel eder Fernbedienung leicht fest. Wenn das Auto nicht
geradeaus fahren kann, drehen Sie mehrmals am Trim-Knopfef(ir die Richtung
und testen Sie, bis das ferngesteuerte Auto normal geradeaus fahren kann.

5.Mit der Geschwindigkeitsregulierung@ konnen Sie die Geschwindigkeit des
ferngesteuerten Autos steuern. Wenn Sie es nach rechts drehen, fahrt das Auto
schneller, wahrend es beim Drehen nach links langsamer wird.

L pe > 7 )
When not using the remote control car for
a long period of time, please remove the
batteries from the vehicle.

Wenn Sie das ferngesteuerte Auto ldngere

Batterien aus dem Fahrzeug.
A i

Apply rust-proof oil to any exposed metal
parts. (This product does not includerust
-proof oil)

Tragen Sie Rostschutzdl auf alle
freiliegenden Metallteile auf. (Dieses
Produkt enthélt kein Rostschutzol)

Zeit nicht benutzen, entfernen Sie bitte die

After play, thoroughly remove any sand,
mud, or dirt from the car.

Nach dem Spielen entfernen Sie griindlich
jeglichen Sand, Schlamm oder Schmutz
vom Auto.

' I

When not in use, store the car and batteries
separately. (Please store the remote control

car and its components out of reach ofchildren.)
Wenn es nicht in Gebrauch ist, lagern Sie
das Auto und die Batterien getrennt. (Bitte
bewahren Sie das ferngesteuerte Auto und
seine Komponenten auBerhalb der
Reichweite von Kindern auf.

Contact Details

If you have any problems when using our products,
please contact us and we will try our best to help you.
Email: service@esuneurope.com

Kontakt Details

Wenn das produkt qualititsprobleme aufweist oder sie
fragen oder bedenken haben, kontaktieren sie uns bitte.
Wir helfen Ihnen gerne weiter.

Kontakt: service@esuneurope.com

Servo components

K929-14
Ball head screw
/

/

390 Carbon brush motor set

®

0114
M2.5"8KM
Machine Screw

A959-03 | | 2985
Steering gear { ."I 17g three wire servo
pull rod group | ! {
| !
I Y
/ [ _—
_-._(_\'\m-h@(_g |
| 1y /
t& I|I it e II.'
C T O, I
Hilfil e,
| o Y e o
']. l& '/_I /f} ] 7y A
/\\ 2 l'- Il :{/"'l I { i I| (/_ g //II
// /-\./ U @j / f E pan
. _ o (e |
A949-20” P / \m g P
A949 Servo arm A / | "kj.ll | /
1 AB49-20 / 1L | 2
A949 Servo arm B .r’f L "-m-h____h___k//
& A949-20
Steering gear
output gear ‘ : ]
M ®
q i .#::_:—:—_—:,_u 2*6PM Cross machine
\ tooth screw
2993 2919 ¥
390 Carbon brush motor set Central transmission shaft group /’E
2920
15T driving gear set K
AD49.35
771173 ball bearing
1654
Machine screw
M3*3
Motor seat cenitral driving shaft

-

2'6PM Cross machine
tooth screw

S

2028 /,_.Iﬂ.
Reduction gear set

‘:\ e
7411°3 ball bearing

AS49-38
§71273.5 ball bearing

2020
15T driving gear set

1153
Large
2990 disk gear
Differential o 1126
components 173 a0 19!
P Differential 71173 ball beaning Asteraid tooth 18;31:1“![
connecting eup A948 10T AD40 16T
/! / 4 Differential bax
: / AD4D.35
o | vE o / 7113 balibearing
IE Tl ifferential
) - oy 'I £ &fy cannecting cup
- B — &
e T8 7/ /
Countersunk =~ g = £ },
mathine screw ' ; = £
2°8KE [ £ 3
| :i- / @

185 7 00737
Big planet Differential pin

testh
@ AD40 16T

1 7*6PE Cross round Shack absorber ball jaint

head screw

2983

Shock absorber assembly

Shaort shock absorber

Spring upper support
Spring lower
support

Shock absorber
ball joint h

Shock-absarbing
ball head cover

| Shock absorber

|| upper ball head cover
3*28PM Cross round head
machine tooth step screw

Sheock absorber spring

Shock absorber ball joint
1.7°6PB Cross round

2984 head scraw
Shock absorber assembly

Short shock absorber

Spilng lower Spring upper suppart
support

Shock absorber

ball jaint \ /r \
¥ @NNN\NN\N% gf/ 333PM cllrass round head E:::r;aﬁ:icmr

machine tooth step screw

Shock absorber spring

6 Shock-absorbing
ball head cover

2.5 % B, Tpm cross round
head step screw

Front wheel seat (left)
2974 2996

6. 3549, 526%3, 175 Ball bearings ! 4.95¢12, 5Ball head screw

(]

@\ 2011 5Y¥ihua Tron Axis

Universal cross shaft

Front wheel

st € Aty Front wheel axle

fi. 35*9.§25*:{. 1765
Ball bearings
| Front universal

2.5 # 8.Tpm cross round Joint shaft
( : :| head step screw

2.5 ® 8 Tpo cross round
head step screw

Front wheel seat {right) 2096
49512 5Ball head screw L} i
' 6. 3540, 52543, 175 Ball bearings

{

2%]]. 5¥ihua Iron Axis

!
6. 3540 525#3. 175
Ball bearings

Universal

Front wheel
cross shaft AL

A
Front wheel axle seat C (right)

Front universal

Jjoint shaft

2.5 % 8 Tpm cross round
head step screw

1656
2. 48PS Cross round head
serew with Intermediste threed

Upper cover group
of ihe wave bon

2987
Steering group

AZOZ-04

'
' z _4%9.5 Bl head scrae
Stoering 1inknge H 1 %
= :
i -

-
— |
Right stesring eolum ___J

@ 540.3 Ball head screw

Left steering column

cospoesats

machine screw

with round head

tapping screw

machine screw

bewahren Sie sie fur zuklnftige Anwendung auf.
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