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Sehr geehrter Kunde,

vielen Dank, dass Sie sich fur einen ZACO M1S Saugroboter entschieden haben!
Sie sind nun Teil der ZACO Familie und gehoren zu den Millionen von Menschen,
die mit ZACO Saugrobotern ihr Zuhause sauber halten.

Bitte nehmen Sie sich einen Moment Zeit, um dieses Handbuch zu lesen und sich
mit Ihrem Saugroboter vertraut zu machen. So holen Sie die beste Leistung aus
Ihrem Saugroboter.

Wenn Sie irgendein Problem haben, wenden Sie sich bitte an unseren Kunden-
dienst oder besuchen Sie fur weitere Informationen unsere Website unter
www.zaco.eu. Bleiben Sie mit uns auf Facebook und Instagram in Verbindung,
um in den Genuss exklusiver Vorteile zu kommen:

« Erhalten Sie auf Ihren Saugroboter zugeschnittenen Support, einschlieBlich
Antworten auf Fragen, Wartungstipps, Videodemos, Live-Chats und mehr.

« Erhalten Sie Produktaktualisierungen und andere wertvolle Informationen
Uber neue Saugroboter, exklusive Rabatte und Sonderangebote.

Mit freundlichen GruBen
Ihr ZACO-Team

ZACO Customer Service

Customer Service Number

00800-42377961 (Europdischer Gratisanruf)
0209-513038-38 (Deutschland)

support@zaco.eu | www.zaco.eu

Robovox Distributions GmbH
Hamburger StraBe 11 | 45889 Gelsenkirchen | Germany

Social Media

You
El Robovoxzaco @& zaco_robot ZACO Robot

2 Weitere Informationen finden Sie unter www.zaco.eu
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Sicherheitsanweisungen

WARNUNG!
Der Navigationssensor enthdlt einen Rotationslaser der Klasse 1
gemdB IEC/EN 60825-1, der bei allen Arbeitsprozessen aktiv ist.

. Richten Sie den Laser niemals auf andere Personen.
. Schauen Sie niemals direkt in den Laser oder den reflektierten Laserstrahl.
«  Schalten Sie den Saugroboter wdhrend der Gerdtepflege immer aus.

. Modifikationen (Anderungen) oder Reparaturversuche am Saugroboter oder am Navi-
gationssensor sind strengstens untersagt. Sie konnen zu einer gefdhrlichen Strah-
lenbelastung sowie zum Verlust der Garantie flhren.

Gebrauchshinweise

1. Dieses Produkt ist nur fur die Bodenreinigung in Privathaushalten geeignet und sollte
nicht im Freien, in gewerblichen oder industriellen Umgebungen verwendet werden.

2. Dieses Produkt darf nicht von Personen mit korperlichen, sensorischen oder geistigen
Einschrdnkungen oder von Personen ohne einschldgige Erfahrung und Kenntnisse
(darunter Kinder) verwendet werden, es sei denn, es ist eine kompetente Person
anwesend, die sicherstellt, dass sie dieses Produkt sicher verwenden konnen.

3. Bitte erlauben Sie Kindern nicht, mit dem Roboter zu spielen. Wenn der Roboter in
Betrieb ist, achten Sie bitte darauf, dass Kinder und Haustiere so weit wie moglich

vom Produkt entfernt sind.

4. Wenn das Netzkabel defekt ist, muss es vom Hersteller oder der Wartungsabteilung
ersetzt werden.

5. Sie durfen niemals Kinder oder Haustiere auf den Roboter setzen oder andere
Gegenstdnde darauf legen.

6. Halten Sie die Reinigungsblrste von Kindern fern.

4 Weitere Informationen finden Sie unter www.zaco.eu
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Sicherheitsanweisungen

7.  Bitte verwenden Sie die Laserabdeckung nicht als Griff zum Anheben des Roboters.

8. Bitte verwenden Sie das Produkt nicht in einem Umfeld, in dem es hinunterfallen
konnte (wie z. B. auf Doppelbdden, auf offenen Balkonen oder auf Mobelstlicken).

9.  Bitte verwenden Sie das Produkt nicht, wenn die Umgebungstemperatur tber 35 °C
oder unter O °C liegt oder wenn sich auf dem Boden Flissigkeiten oder Schmiermittel
befinden.

10. Bitte lassen Sie den Roboter keine brennenden Objekte aufnehmen.

1. Bitte nehmen Sie vor dem Gebrauch alle Kabel vom Boden oder verlegen Sie diese so,
dass sie im Betrieb nicht mitgezogen werden kdnnen.

12. Bitte entfernen Sie zerbrechliche Gegenstdnde und alle sonstigen Objekte (z. B.
Vasen, Plastiktiten usw.) vom Boden, damit wertvolle Gegenstdnde nicht beschadigt

werden und es wahrend des Betriebs nicht zu Blockierungen oder Kollisionen kommt.

13. Bitte verwenden Sie den Wischmodus nicht auf Teppichen. Bei der Reinigung des
Bodens definieren Sie bitte virtuelle Wande oder No-Go-Zonen um Teppiche.

14. Achten Sie bitte darauf, dass der Roboter keine starren oder scharfkantigen
Gegenstdnde (z. B. Dekorationsabfdlle, Glas, Nagel usw.) aufnimmt.

15. Bitte flhren Sie Reinigungs- und Pflegearbeiten am Roboter und an der Ladestation
nur durch, wenn die Stromversorgung getrennt ist.

16. Bitte setzen Sie den Roboter nur richtig herum auf den Boden.
17. Bitte beachten Sie das Produkthandbuch oder die Kurzanleitung zur Verwendung des
Produkts. Fur Schaden, die durch unsachgemdBen Gebrauch entstehen, hat der

Nutzer selbst aufzukommen.

18. Vergewissern Sie sich, dass der Roboter ausgeschaltet ist, bevor Sie ihn transportieren.

Weitere Informationen finden Sie unter www.zaco.eu 5
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Sicherheitsanweisungen

Akku und Laden

1. Verwenden Sie keine Akkus, Stromkabel oder Reinigungsstationen von Drittanbietern.
2. Zerlegen, reparieren oder modifizieren Sie den Akku oder die Reinigungsstation nicht.

3. Reinigen Sie die Ladekontakte der Reinigungsstation nicht mit einem feuchten Tuch
und berlhren Sie sie nicht mit nassen Handen.

4. Stellen Sie die Reinigungsstation nicht in der Ndhe von Warmequellen
(Heizkorpern usw.) auf.

5. Bevor Sie den Roboter ausrangieren, schalten Sie ihn aus und entfernen Sie den Akku.

6.  Wenn das Produkt fur Icingere Zeit gelagert werden soll, laden Sie den Akku vollstandig
und lagern Sie den Roboter an einem trockenen Ort ohne direkte Sonneneinstrahlung.

7.  Es wird empfohlen, den Akku mindestens einmal alle 3 Monate zu laden, um Schaden
am Akku zu vermeiden.

8. Bitte verwenden Sie nur Original ZACO-Lithium-Batterien mit einer maximalen
Kapazitdt von 5200mAh und einer Spannung von 14,4V (DC).

9. Laden Sie keine nicht wiederaufladbaren Batterien.

Umweltauswirkungen

Die im eingebauten Lithium-lonen-Akku enthaltenen Chemikalien kénnen die Umwelt ver-
schmutzen. Bevor Sie das Gerdit ausrangieren, entfernen Sie den Akku und entsorgen Sie ihn
verantwortungsbewusst und sorgfdltig gemdB den ortlichen Vorschriften und Bestimmungen.

Ausbauen des Akkus

Die folgenden Anweisungen gelten nur, wenn der Saugroboter eingelagert werden soll.
Es handelt sich hierbei nicht um Routinevorgdnge:

1. Lassen Sie den Roboter laufen, bis der Akku erschopft ist.
2. Schalten Sie den Roboter aus.
3. Entfernen Sie die Unterschale des Saugroboters.

4. Drucken Sie die Verriegelung, um den Anschlussstecker herauszuziehen
und den Akku zu entfernen.

6 Weitere Informationen finden Sie unter www.zaco.eu
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Sicherheitsanweisungen

Anmerkung

1. Bitte entfernen Sie das Akkupack als Ganzes und vermeiden Sie eine Beschd-
digung des Gehduses, damit es nicht zu einem Kurzschluss kommt oder
gefdhrliche Substanzen austreten konnen.

2. Wenn der Nutzer versehentlich mit den ausgetretenen Stoffen aus einem
undichten Akku in Berlhrung kommt, sptilen Sie die betroffenen Stellen bitte
sofort mit viel Wasser ab und suchen Sie einen Arzt auf.

Weitere Informationen finden Sie unter www.zaco.eu 7
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Produktubersicht

Deutsch

Lieferumfang

Roboter

Frischwassertank/
Schmutzwassertank

Staubtank

Hauptburstenabdeckung

Hauptburste

Schmutzwassersieb

Filtersieb

2x Wischlappen

)

Bedienungsanleitung Reinigungswerkzeug

Netzkabel

2x Seitenburste

Weitere Informationen finden Sie unter www.zaco.eu
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Produktubersicht

Roboter

Ladeelektroden

Lasermodul

Fallschutz-Sensor
Aufladetaste

% Abdeckung
Kollisionssensor N/ Ein-/Ausschaltknopf

Aufladesensor

Wischplatte
Linkes Rad Pa— =
Hauptbursten-
abdeckung J L J “
Hauptblrste (ﬁ H Rechtes Rad
Begrenzungs- o
sensor ® Seitenburste
© Fallschutzsensor
Frontrad — 4@/

Weitere Informationen finden Sie unter www.zaco.eu 9
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Produktubersicht

Reinigungsstation
Spulgitter
Schmutz-
wassersieb
= Auslasséffnung
Abdeckung

@) Frisch- f i e ‘\ Schmutzwasser
wassertank LJ tank
DIl start/Pause- AN : Z {& Home-Taste der
Taste Reinigungsstation
Andockbereich
Spulgitter

Aufladeschale

10 Weitere Informationen finden Sie unter www.zaco.eu
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Produktubersicht

LNACO

Status des Roboters

LED

Bedeutung

Leuchtet weil3

Roboter arbeitet normal

Pulsiert weiB

Roboter ladt

Blinkt wei

Aufladen des Roboters /
Firmware-Upgrade

Leuchtet gelb

Roboter ohne WLAN-Verbindung

Blinkt gelb

Roboterstorung

Aus

Roboter ist ausgeschaltet

Status der Reinigungsstation

LED

Bedeutung

Leuchtet weiB

Reinigungsstation arbeitet normal

Pulsiert weiB

Roboter reinigt

Blinkt wei

Storung der Reinigungsstation

Weitere Informationen finden Sie unter www.zaco.eu
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Verwendung

Reinigungsstation

1. Installation

Stellen Sie die Ladestation an der Wand auf und stecken Sie das Netzkabel ein.

>1.5m

Anmerkung
1. Setzen Sie die Reinigungsstation nicht direkter Sonneneinstrahlung aus.

2. Bitte achten Sie auf einen Abstand von mindestens 0,5 m links und rechts von
der Reinigungsstation und auf einen Abstand von mindestens 1,5 m vor der
Station (siehe Abbildung).

3. Verlegen Sie das Netzkabel sicher und ordentlich, da es sonst vom Roboter
mitgezogen werden konnte und die Reinigungsstation mitgezerrt oder die
Stromversorgung getrennt werden konnte.

4. Der Frischwassertank, der Schmutzwassertank und die Spulplatte missen
eingesetzt sein.

12 Weitere Informationen finden Sie unter www.zaco.eu
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Verwendung

Reinigungsstation

2. Entfernen Sie den Transportschutz.

Entfernen Sie vor der Benutzung unbedingt den Transportschutz auf beiden Seiten
des Roboters.

3. Einschalten und Laden

Wenn Sie den Roboter zum ersten Mal benutzen, setzen Sie ihn zum Aufladen bitte
auf die Ladekontakte der Reinigungsstation. Im tdglichen Gebrauch driicken Sie
direkt die Home-Taste der Reinigungsstation, um den Ladevorgang zu starten.

Weitere Informationen finden Sie unter www.zaco.eu 13
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Verwendung

Reinigungsstation

DIl start/Pause-Taste

1. Zum Starten der Reinigung aus dem Standby-Modus.
2. Zum Unterbrechen der Reinigung.

3. Zum Beenden des Ladevorgangs.

@ Home-Taste der Reinigungsstation

1. Wenn sich der Roboter in der Reinigungsstation befindet, driicken Sie diese Taste
kurz, um das Spilen zu starten/zu unterbrechen.

2. Wenn der Roboter in Betrieb ist, driicken Sie diese Taste, damit der Roboter zum
Laden zur Reinigungsstation zurlickkehrt.

3. Wenn der Roboter in der Station im Standby ist, driicken Sie diese Taste lange, um
die Lufttrocknung zu starten/stoppen.

Anmerkung

Der Roboter wird nach dem Andocken an die Reinigungsstation automatisch
gestartet und kann wdhrend des Ladevorgangs nicht abgeschaltet werden.

14 Weitere Informationen finden Sie unter www.zaco.eu



Deutsch /NCO

Verwendung

Einsetzen des Staubtanks

Offnen Sie die obere Abdeckung, setzen Sie den Staubtank in den
Roboter ein und vergewissern Sie sich, dass er eingerastet ist.

Anmerkung

Reinigen Sie den Staubtank regelmaBig,
um eine optimale Reinigungsleistung zu
gewdhrleisten.

Einsetzen des Frischwassertanks und des Wischlappens

1. Setzen Sie den Wischlappen wie oben beschrieben von der offenen Seite der
Wischplatte ein. Driicken Sie den Wischlappen fest an.

Weitere Informationen finden Sie unter www.zaco.eu 15
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Verwendung

Einsetzen des Frischwassertanks und des Wischlappens

2. Nehmen Sie den Frischwassertank heraus und fillen Sie Leitungswasser ein.
Der maximale Wasserstand darf nicht Uberschritten werden.

Anmerkung

Bitte Uberprifen Sie den

Schmutzwassertank regel-
maBig. Leeren Sie ihn,
sobald er voll ist.

3. Setzen Sie den Frischwassertank und den Schmutzwassertank in die Reinigungs-
station ein und schlieBen Sie die Abdeckung.

Anmerkung
1. Verwenden Sie kein sterilisiertes
Wasser und keine Reinigungsmittel.

2. Verwenden Sie kein heiBes Wasser
im Frischwassertank.

3. Bitte entfernen Sie regelmdBig

Uberschussiges Wasser aus der
Reinigungsstation.

16 Weitere Informationen finden Sie unter www.zaco.eu
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Verwendung

Bedienung

1. Ein- / Ausschalten
Halten Sie die Taste "
gedrlickt, bis sich der Roboter
ein- bzw. ausschaltet.

2. Starten der Reinigung
Driicken Sie " (", um die Reinigung zu starten.

3. Pause
Wenn der Roboter in Betrieb ist, driicken Sie die
Taste , O« um die Reinigung zu unterbrechen bzw. fortzusetzen.

4. Kartierung
Der Roboter speichert automatisch eine Kartierung in Ihrer App, wenn er einen
Reinigungsdurchgang erfolgreich abgeschlossen hat und zum Laden zur Ladestation
zurtickgekehrt ist. Mit dieser Kartierung konnen Sie Zonen erstellen, Rdume benennen
und vieles mehr.

5. Vibrationswischmodus
In der App ist standardmdBig der Vibrationswischmodus aktiviert.
In diesem Modus wird eine hohere Reinigungsleistung erzielt.

6. Modus- / Stufenauswahl
In der App kann eine Vielzahl von Reinigungsmodi und Leistungsstufen
ausgewdhlt werden.

7. Laden des Roboters
Nachdem der Roboter die Reinigung abgeschlossen hat, Iadt er sich automatisch
und bestimmt in Abhdngigkeit des Reinigungsmodus, ob der Wischlappen gesplilt
werden soll. Wenn sich der Roboter nicht in der Station befindet, driicken Sie die
Taste , (U “ des Roboters, um das Laden zu starten.

Weitere Informationen finden Sie unter www.zaco.eu 17
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Verwendung

Bedienung

8. Fiillen und Entleeren der Wassertanks
Bitte flllen Sie vor dem Start des Roboters den Frischwassertank mit Leitungswasser.
Bitte entleeren Sie regelmdBig den Schmutzwassertank.

Anmerkung

Verwenden Sie keine flissigen und festen Reinigungsmittel und Desinfektions-
mittel, um Korrosion und Schdden am Gerdt zu vermeiden.

9. Reinigung nach Zeitplan
Uber die App kénnen Sie einen Reinigungsplan einrichten, damit der Roboter an
bestimmten Tagen und zu bestimmten Zeiten automatisch reinigt.

Anmerkung

Wahrend der Zeit, fur die der Nicht-Storen-Modus in der App aktiviert ist,
wird keine Reinigung nach Zeitplan durchgefthrt.

10. Laden
Wdhrend des Betriebs kehrt der Roboter automatisch zur Reinigungsstation zurtick, um
den Wischlappen regelmdBig auszuspulen. Nach Abschluss des Spilvorgangs kehrt der
Roboter automatisch an die Stelle zurlick, an der er aufgehodrt hat, um dort die
Reinigung fortzusetzen. Driicken Sie wdahrend der Reinigung kurz die Taste ,, & “ an der
Reinigungsstation. Der Roboter kehrt zur Reinigungsstation zurlick und sptlt den
Wischlappen aus. Driicken Sie wéhrend der Reinigung kurz die Taste , U “ am Roboter.
Der Roboter kehrt zur Reinigungsstation zurtick, spult den Wischlappen aus und
wechselt in den Standby-Modus.Driicken Sie im Standby-Modus kurz die Taste , & “ an
der Reinigungsstation, um den Wischlappen auszuspulen. Nach der Reinigung wechselt
der Roboter in den Standby-Modus.

18 Weitere Informationen finden Sie unter www.zaco.eu
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Verwendung

Bedienung

1.

Virtuelle Wdande / No-Go-Zonen
Der Nutzer kann in der App virtuelle Wande/No-Go-Zonen fur den Roboter festlegen.

Anmerkung

1. Bevor Sie diese Funktion nutzen kdnnen, miissen Sie eine Kartierung in der App
erstellen und speichern.

2. Wird der Roboter versetzt oder dndert sich die Raumumgebung, kann dies zum
Verlust der ursprunglichen Kartierung und aller virtuellen Wande/No-Go-Zonen
flhren.

12.

13.

14.

Automatische Wiederaufnahme

Dieses Produkt verfligt Uber die Funktion der automatischen Wiederaufnahme. Wenn
wdhrend des Reinigungsvorgangs die Ladung niedrig ist, sucht der Roboter automatisch
die Reinigungsstation auf, um zu laden. Nach dem Laden kehrt der Roboter zu dem Punkt
zurlick, an dem er aufgehort hat, um die Reinigung fortzusetzen. Wenn die Reinigung
manuell unterbrochen wird oder der Roboter wahrend des Ladens versetzt oder bedient
wird, wird die automatische Wiederaufnahme abgebrochen.

Standard-Reinigungsmodus

Wenn keine Kartierung gespeichert ist und die Standardreinigung gewdhlt wurde,
beginnt der Roboter mit der Reinigung in Fidchen von 6 m x 6 m. Wenn eine Kartierung
gespeichert ist und die Standardreinigung ausgewdhlt wurde, beginnt der Roboter mit
der Reinigung der einzelnen Rdume entlang der geplanten Route.

Kantenreinigungsmodus
Wenn Sie in der App die Kantenreinigung auswdhlen, beginnt der Roboter
automatisch mit der Reinigung entlang der Kanten lhres Raums.

Anmerkung

Wahrend der Reinigung kann der Roboter Uber einen festgelegten Bereich
hinausgehen. Stellen Sie daher sicher, dass Sie alle Hindernisse auf dem Boden
innerhalb des festgelegten Bereichs entfernen, da die Festlegung eines Bereichs
keine sichere Trennung gewdhrleistet.

Weitere Informationen finden Sie unter www.zaco.eu 19




7ACO peutsch

Verwendung

Bedienung

15.

16.

17.

Spot-Reinigungsmodus
Wenn Sie in der App den Spot-Reinigungsmodus wdhlen, reinigt der Roboter den
ausgewdhlten Bereich als Fldche von 2 m x 2 m.

Nicht-Stéren-Modus

Wenn der Nicht-Storen-Modus aktiviert ist, sind die Reinigung nach Zeitplan und die
aktive Sprachmeldung nicht verflgbar. Der Nicht-Storen-Modus ist standardmaBig in
der Zeit von 23:00 bis 9:00 Uhr aktiviert. Der Nicht-Storen-Modus kann Uber die App
deaktiviert werden.

Teppicherkennung

Wenn wdhrend des Betriebs ein Teppich erkannt wird, wird der Wischlappen angeho-
ben und die Saugfunktion schaltet sich automatisch ein. Diese Funktion kann mit der
Teppichvermeidungsfunktion in der App deaktiviert werden. Der Roboter meidet dann
automatisch Teppichzonen.

Anmerkung

Bei Kinderbodenmatten, Yogamatten, Isomatten und kurzflorigen Teppichen kann
es zu Fehleinschdtzungen kommen, die den normalen Gebrauch nicht beeintrach-
tigen. Virtuelle Wande/No-Go-Zonen konnen festgelegt werden, um den Roboter
daran zu hindern, in Bereiche einzudringen, die nicht gereinigt werden mussen.

18.

Standby-Modus
Der Roboter wechselt nach 5 Minuten Inaktivitdt automatisch in den Standby-Modus.

Anmerkung

An der Reinigungsstation wechselt der Roboter nicht automatisch in den StandbyModus.

20

Weitere Informationen finden Sie unter www.zaco.eu
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Verwendung

Bedienung

19. Riicksetzen des WLAN

20

Wenn |hr Router oder Ihr WLAN-Zugangspasswort gedndert wurde, missen Sie lhre
WLAN-Verbindung zurlcksetzen, indem Sie bei eingeschaltetem Roboter sowohl

, O “als auch , T “ 7 Sekunden lang gedriickt halten. Die WLAN-Verbindung wurde
erfolgreich zurlckgesetzt, wenn per Sprachansage gemeldet wird, dass die WLAN-
Ricksetzung und die Netzwerkkonfiguration aktiviert wurden

Riicksetzen des Systems

Druicken Sie die Rlcksetzungstaste 3 Sekunden lang. Wenn per Sprachansage
gemeldet wird, dass das System erfolgreich zurlickgesetzt wurde, wird der Roboter
automatisch neu gestartet, und die relevanten Einstellungen, wie z. B. die Reinigung
nach Zeitplan und das WLAN, werden auf den Werkszustand zurlickgesetzt.
Driicken Sie die Ricksetzungstaste 10 Sekunden lang. Wenn per Sprachansage
gemeldet wird, dass das System erfolgreich wiederhergestellt wurde, wird der
Roboter automatisch neu gestartet, und die relevanten Einstellungen, wie z. B. die
Reinigung nach Zeitplan und das WLAN, werden auf die vorherige Firmware-Version
zuriickgesetzt.

Anmerkung

Nach dem Zurticksetzen des Systems muss der Roboter erneut mit der App
verbunden werden. Alle vorherigen Einstellungen in der App werden geloscht.

Weitere Informationen finden Sie unter www.zaco.eu 21
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APP-Download

1. ZACO Home App
Scannen Sie den QR-Code unten, um die App herunterzuladen und zu installieren.

’ an
@& z2coHome APP I ZACOHome APP

2. Netzwerkkonfiguration
Halten Sie die Tasten , O “und , O “ 7 Sekunden lang gedriickt, um auf die
Netzwerkkopplung zuzugreifen.

3. Netzwerkkonfiguration
Vergewissern Sie sich, dass Inr WLAN-Name keine Sonderzeichen enthalt.

O

22 Weitere Informationen finden Sie unter www.zaco.eu
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Pflege

Staubtank

1. Offnen Sie die Roboterabdeckung, driicken Sie den Entriegelungsknopf fir den
Staubtank und nehmen Sie diesen heraus.

2. Reinigen Sie den Staubtank und das Filtersieb mit der Reinigungsburste.

3. Nehmen Sie das Filtersieb wie in der Abbildung gezeigt heraus.

Weitere Informationen finden Sie unter www.zaco.eu 23
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Pflege

Staubtank

4. Reinigen Sie den Staubtank und das Filtersieb mit der Reinigungsburste.

/
/\\ e

5. Reinigen Sie diese mit klarem Wasser, trocknen Sie sie und setzen Sie sie wieder ein.

Anmerkung

Es wird empfohlen, den Staubtank mindestens einmal pro Woche griindlich zu
reinigen. Bitte trocknen Sie den Staubtank und das Filtersieb vor dem Gebrauch.

24 Weitere Informationen finden Sie unter www.zaco.eu
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Pflege

Schmutzwassertank/-sieb

1. Nehmen Sie den Schmutzwassertank heraus und leeren Sie ihn.

2. Heben Sie das Spllgitter an und nehmen Sie das Schmutzwassersieb
zur Reinigung heraus.

Weitere Informationen finden Sie unter www.zaco.eu 25
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Pflege

Deutsch

Hauptbiirste

Drehen Sie den Roboter um und halten Sie beide
Entriegelungsknopfe gedrlickt, um die Haupt-
blrstenabdeckung abzunehmen.

Nehmen Sie die Hauptblrste nach oben heraus.

Entfernen Sie die Halterungen an beiden Enden der
Hauptblrste.

Zerschneiden Sie umwickelte Haare mit dem
Reinigungswerkzeug und entfernen Sie diese.

Setzen Sie die Burste wieder zusammen.

Setzen Sie die Hauptburste und die
Hauptburstenabdeckung wieder ein.

Seitenbiirste

26

Drehen Sie den Roboter um und entfernen Sie die
Befestigungsschraube der Seitenburste.

Nehmen Sie die Seitenblrste heraus und
reinigen Sie sie.

Setzen Sie die Seitenburste wieder ein und
schrauben Sie sie fest.

Weitere Informationen finden Sie unter www.zaco.eu
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Pflege

Frontrad

. Drehen Sie den Roboter um und ziehen
Sie das Fronrad nach oben heraus.

*  Reinigen Sie das Frontrad und setzen
Sie es dann wieder ein.

Begrenzungssensor

.  Bitte verwenden Sie ein weiches,
trockenes Tuch, um die Begrenzungs-

sensoren und IR-Sensoren regelmaBig
zu reinigen.

Anmerkung:

Verwenden Sie zur Reinigung der
Sensoren keine Chemikalien wie
Reinigungsmittel oder -sprays.

Weitere Informationen finden Sie unter www.zaco.eu 27
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Pflege

Filterrohr des Frischwassertanks

1. Ziehen Sie das Filterrohr im Frischwassertank heraus.

W///

a@la

Filterrohr

1

2. Offnen Sie den Filterdeckel und reinigen Sie den Filterdeckel und den Schwamm.

-

Schwamm ——( )
Filterdeckel ———e——

3. Setzen Sie das Filterrohr wieder ein.

Filterrohr
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Fehlermeldung

LNACO

Problem

Losung

Einschalten nicht maglich

Der Akku ist schwach. Bitte laden Sie ihn
vor Gebrauch.

Roboter startet die Reinigung nicht

Der Akku ist schwach. Bitte laden Sie ihn
vor Gebrauch.

Roboter kann nicht zum Aufladen zurlick-
kehren.

1. Zu viele Hindernisse rund um die Reini-
gungsstation. Platzieren Sie die Reini-
gungsstation wie oben beschrieben.

2. Der Roboter ist zu weit von der Reini-
gungsstation entfernt. Bringen Sie den
Roboter in die Nahe der Reinigungs-
station und versuchen Sie es erneut.

Ungewodhnliche Roboteraktionen

Schalten Sie den Roboter aus und starten
Sie ihn neu.

Abnormales Gerdusch wahrend der Reini-
gung

Schalten Sie den Roboter aus und Uber-
prifen Sie Hauptburste, Seitenburste und
linkes/rechtes Rad auf externe Teile und
entfernen diese.

Reinigungsleistung ldsst nach oder es tritt
Staub aus.

1. Der Staubtank ist voll. Leeren Sie den
Staubtank.

2. Das Filtersieb ist verstopft. Reinigen
Sie das Filtersieb.

3. Die Hauptburste ist blockiert. Reinigen
Sie die Hauptburste.

Roboter ist offline

1. Schwaches WLAN-Signal. Vergewissern
Sie sich, dass der Roboter ein WLAN-
Signal hat, und tberprifen Sie Ihre Netz-
werkeinstellungen.

2. Setzen Sie die WLAN-Verbindung
zurlick und laden Sie die neueste App
herunter. Versuchen Sie es dann erneut.

Roboter scheitert an automatischer
Wiederaufnahme

Vergewissern Sie sich, dass der Nicht-
Storen-Modus nicht aktiviert ist.

Roboter ladt nicht

Vergewissern Sie sich, dass um die
Reinigungsstation herum gentigend
Platz ist und dass die Ladekontakte der
Reinigungsstation nicht verstaubt oder
blockiert sind.

Weitere Informationen finden Sie unter www.zaco.eu 29
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Reinigung nach Zeitplan erfolgt nicht

1. Wenn der Roboter nicht mit dem WLAN
verbunden ist, konnen die Zeiteinstel-
lungen nicht synchronisiert werden, und
die Reinigung nach Zeitplan kann nicht
beginnen.

2. Vergewissern Sie sich, dass sich der
Roboter nicht im Nicht-Storen-Modus
befindet, da sonst die Reinigung nach
Zeitplan deaktiviert wird.

3. Vergewissern Sie sich, dass sich der
Roboter nicht im Sperrmodus befindet,
da sonst die Reinigung nach Zeitplan
deaktiviert wird.

Roboter ist immer offline

Vergewissern Sie sich, dass die Netzwerk-
konfiguration des Roboters erfolgreich ist
und dass der Roboter immer ein WLAN-
Signal hat.

Roboter hat keine Verbindung zur App

Stellen Sie sicher, dass der Roboter und
die Reinigungsstation ein gutes WLAN-Si-
gnal haben; setzen Sie das WLAN geman
den beschriebenen Schritten zuriick;
koppeln Sie dann erneut.

Wischlappen wurde nicht gespiilt

1. Prufen Sie, ob der Frischwassertank
leer ist. Wenn er leer ist, flllen Sie ihn auf.

2. Wenn der Frischwassertank voll ist,
Uberprtfen Sie die Auslassoffnung.

3. Prufen Sie, ob der Schmutzwassertank
voll ist. Leeren Sie ihn ggf.

Vergewissern Sie sich, dass der Lasersensor
nicht blockiert ist.

Der Lasersensor ist blockiert oder
verklemmt. Machen Sie ihn vorsichtig frei.

Reinigen Sie den Begrenzungssensor und
versetzen Sie den Roboter.

1. Der Roboter ist instabil oder nicht auf
dem Boden. Versetzen Sie den Roboter
und starten Sie ihn neu.

2. Der Begrenzungssensor ist verschmutzt.
Reinigen Sie den Begrenzungssensor.

Prufen Sie den Kollisionssensor und beseiti-
gen Sie ggf. Blockierungen.

Der Kollisionssensor ist blockiert. Klopfen
Sie den Sensor ab, um Blockierungen zu
beseitigen. Wenn keine Blockierung vorhan-
den ist, starten Sie den Roboter neu.

30
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Platzieren Sie den Roboter auf ebenem
Untergrund und starten Sie ihn.

Es wurde erkannt, dass sich der Roboter
nicht auf ebenem Untergrund befindet.
Platzieren Sie den Roboter auf ebenem
Untergrund und starten Sie ihn; oder fuh-
ren Sie die Nivellierung in der App durch
und starten Sie dann den Roboter neu.

Setzen Sie den Roboter zum Starten
auf den Boden.

Die Rader haben keinen Bodenkontakt.
Versetzen Sie den Roboter, um ihn zu
starten.

Entfernen Sie alle Hindernisse um den
Roboter und versuchen Sie es erneut.

1. Der Roboter ist moglicherweise einge-
klemmt oder hangt fest. Entfernen Sie alle
Hindernisse.

2. Setzen Sie den Staubtank und das
Filtersieb wieder ein, und vergewissern Sie
sich, dass beide korrekt eingesetzt sind.

Vergewissern Sie sich, dass der
Staubtank richtig eingesetzt ist.

Prifen Sie den Staubtank und das Filter-
sieb und vergewissern Sie sich, dass beide
korrekt eingesetzt sind.

Vergewissern Sie sich, dass der
Frischwassertank eingesetzt ist.

Setzen Sie den Frischwassertank wieder
ein und vergewissern Sie sich, dass er
richtig eingesetzt ist.

Vergewissern Sie sich, dass der
Schmutzwassertank eingesetzt ist.

Setzen Sie den Schmutzwassertank wie-
der ein und vergewissern Sie sich, dass er
richtig eingesetzt ist.

Vergewissern Sie sich, dass das
Schmutzwassersieb eingesetzt ist.

Reinigen Sie das Schmutzwassersieb und
vergewissern Sie sich, dass es richtig ein-
gesetzt ist.

Der Frischwassertank ist leer. Flllen Sie
rechtzeitig sauberes Wasser nach.

Uberprifen Sie den Frischwassertank und
fullen Sie ihn auf.

Der Schmutzwassertank ist voll.
Reinigen Sie ihn rechtzeitig.

Entleeren Sie den Schmutzwassertank
und reinigen Sie ihn regelmaBig.

Der Schmutzwassertank ist voll.
Reinigen Sie ihn rechtzeitig.

Uberprifen und reinigen Sie den Tank.

Setzen Sie den Roboter zurlick in die
Reinigungsstation

Der Roboter kann die Reinigungsstation
nicht finden. Setzen Sie den Roboter zum
Laden zurlick in die Reinigungsstation.

Niedriger Akkustand.
Laden Sie den Roboter.

Der Roboter kann die Ladestation nicht
finden. Setzen Sie den Roboter manuell
zurlick in die Reinigungsstation.
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Produktspezifikation
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M1S
Klassifikation Element Detail
Mechanische Daten Abmessungen 353x353x96,5mm
Gewicht 41kg
Elektrische Daten Leistung 40W
Akku-Typ 5200 mAh

Art der Aufladung

Automatisches Laden

Reinigungsdaten

Reinigungsmodus

Spot, Kante, MAX, Tagesplan

Ladezeit

250-300 Min

Reinigungszeit

~ 180 Min

Tasten am Hauptgehduse

Mechanische Tasten

WLAN-Verbindung

Wi-Fi IEEE 802.11b/g/n 2.4 GHz
Bluetooth 4.2, RF 433MHz

Reinigungsstation

Klassifikation Element Detail
Mechanische Daten Abmessungen 410x450x 390 mm
WLAN-Verbindung | RF 433MHz
Elektrische Daten IN@nnoufnohme- 00-240V~ 50/60 Hz
eistung
Nennousgangs- 20V15A
leistung
Ladeeingangs- 45W

leistung
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Frequenzband

Frequenzband und Ausgangsleistung

TX Frequenz 2.4 ~ 24835 GHz

RX Frequenz 2.4 ~ 24835 GHz

Antennengewinn 2.6 dBi

RF Ausgangsleistung 802.11b 17+-2 dBm
802.11g 17+-1.5 dBm
802.11n 16+-1.5 dBm

EU Konformitatserkldarung

Hiermit erkldart die ROBOVOX Distributions GmbH, dass das Funkgerdt des Typs
ZACO M1S der Richtlinie 2014/53/EU entspricht.

Der vollstandige Text der EU-Konformitdtserkldrung ist auf der Internetadresse
https://conformity.zaco.eu/download/m1s.pdf zu finden.
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